PYCEHCKHU YHUBEPCUTET “AHT'EJI KbHYEB”
Karenpa: “ABToOMaTuka U1 MeXaTPOHUKA”

KOHCITEKT

3a KOHKYPCEH U3IUT 32 JJOKTOPAHTYPH 110 HAyYHA CIIEIIMATIHOCT
ABTOMATH3AIUA HA TPOU3BOICTBOTO

I. PA3JEJI: ABromaTu3auusi HA TEXHOJOTHYHU MPOIECH.

1.1. TexHonornyuure Impouecu KaTo o00ekTH 3a aBroMaru3anuss. OCHOBHU CBOMCTBa,
apaMeTpy U XapaKTEPUCTHKU.

1.2. Henuuelinu 3aK0HHU 3a perynupase. JluHamuka Ha CUCTEMH 3a aBTOMAaTUYHO PETyJIMpaHe C
MO3ULMOHHHU PETYJIaTOPH.

1.3. Ilogo6psiBaHe KaueCTBOTO Ha PEryJUpaHe B CUCTEMHU C MO3ULUOHHH PETyIaTOPH.

1.4. TunoBu JIMHEHHU HENPEKbCHATH 3aKOHU 3a peryaupaHe. OCHOBHU JTUHAMHYHU
XapaKTEPUCTHUKHU.

1.5. lunamuunu xapaktepuctuku Ha cuctemu ¢ I1 u I1]] perynatopu.

1.6. Aunamuunu xapaktepuctuku Ha cuctemu ¢ [11 u [TN]] perynaropu.

1.7. Cuctemu 3a aBTOMAaTUYHO PETYIUpPAHE C HUPPOBU PETYIATOPH.

1.8. Ontumanna HacTpolika Ha MPOMHIUIEHH pEryJlaTopd B €JHOKOHTYPHU CHCTEMHU.
WNHxeHepHU METONH.

1.9. Onpenensine napamMeTpuTe Ha HACTPOIIKAa B MHOTOKOHTYPHH ¥ MHOT'OCBBP3aHU CHCTEMH 3a
aBTOMATHUYHO pETyJupaHe.
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II. PA3JAEJI: CraTucTH4YeCKO MOJIeJIUpPaHe HA 00EKTH 32 yNpaBJeHHe.

2.1. EnemeHTH OT TeopusTa Ha BEPOSTHOCTUTE M MaTeMaTHyeckaTa cratuctuka. CiyudaitHu
coOutusa.  CoyvailHu  BenmuuMHHM.  YHCIEHM  XapaKTEpUCTHUKU.  3aKOHM  Ha
pasIpenencHueTo.

2.2. CraTHCTHYECKH OIICHKH Ha TIapaMETPHUTE Ha paslpeleieHueTo. BumoBe craTHCTHYeCKH
pasnpenencHus.

2.3. Cucremu ot cirydaitau BennauHu. CIy9aiiHU POIIECH.

2.4. CpbupaHe W aHaNM3 Ha CTATHCTUYECKUTE JTaHHU. BumoBe ekcrnepuMeHTH. BeposTHu
cXxeMHd U xapakTepucTuku. OlleHKa Ha BEpOSTHOCT. XapaKTepHCTHKa Ha CIy4dailHUTe
BEJIMYUHU U IIPOLIECH.



2.5. bpoii Ha HabmoaeHusTa. OnpeaensHe Ha UHTepBalia MeKIy aBe n3MepBanus. [IpoBepka
Ha cTanvoHapHocTTa. [IpoBepka Ha XMIOTe3aTa 32 HOPMAJIHOCT Ha paslpeieieHHUETO.
KBaHTOBaHE Ha HUBO.

2.6. Mogenupane Ha cranuoHapHu oOekTH. DyHKUMS Ha perpecusara. MeToj Ha Hai-
MaJIKUTe KBaJpaTu. MeToa Ha KOpeNaluoHHUAT aHaiu3. CTaTUCTUYECKH OLEHKH Ha
KoepHUIMEHTHTE. AHAIN3 HAa KOPEIAMOHHUTE BPB3KH.

2.7. Meron Ha perpecuoHHHs aHanu3. OnpenensHe Ha KOe(UIUMEHTHTE Ha pErpecus.
CraTtuctudecka oneHka Ha koeguuueHTure. OueHka Ha aieKBaTHOCTTA Ha MOJIENa.

2.8. Meronu Ha aKTUBHUS EKCIEPUMEHT IpPU MOJEIHpaHE Ha CIOXXHU OOEKTH. AKTHUBEH
€KCIIEPUMEHT Ha JIBe HUBA. AKTHBEH €KCIIEPUMEHT Ha TPU HUBA.
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[I. PA3JAEJI: Ontumusanus u eHepruiiHa e()eKTUBHOCT Ha OOEKTH U CUCTEMHU.

3.1.0cHOBHHU CBeneHUs 32 ONTUMHU3ALMOHHUTE 3a1a4H.

3.2.Ilpeku 1 HENMPEKH METOIU 3a Oe3ycIOBHA MUHUMU3AIIHSL.

3.3.Meroau 3a ycliOBHA ONTUMU3ALIUA.

3.4.Meroau 3a eqHOMEpHA II100aJTHA ONITUMHU3AIIHSL.

3.5.MeTonu 3a MHOTOMEpHa ri100ajTHa ONTUMHU3AIIHS.

3.6.MeToau 3a MHOTOKPUTEPHATIHA OTITUMHU3ALIHSL.

3.7.0nTUManHO U3MOJI3BaHE HA €HEPTHUs OT aTMOC(EePHHUS BB3/IyX MPH CYIICHE U ChXpaHsSBaHe
Ha TPOTYKIIHS.

3.8. MoaenupaHe Ha €eHEPTUITHU MTPOLIECH B O€3)KMYHU CEH30PHH MPEXKH.
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IV. PA3JAEJI: Pa3zno3HaBaHe Ha 00pa3u. OCHOBHM NPUHIMIIH, METOAH HUHCTPYMEHTAPHUYM

4.1. O6mra xapakTepuCTHKa Ha MpoIieca pa3no3HaBaHe Ha 00pasH.
4.2. ®opmainHo npezcTaBsHe Ha o0pas3uTe.
4.3. OtnensiHe Ha XapaKTepHU MIPU3HALIA HAa 00pa3uTe.



4.4. N360p Ha K1acuUKAIMOHHA CTPATETHSI.
4.5. OcHOBHM METOAM 3a M3BJIMYAHE HA XapaKTEpHU CBOICTBAa. AHalu3 Ha TJaBHUTE
KOMITOHEHTH. SIIpeH aHaINu3 Ha IJIaBHUTE KOMIIOHEHTH.
4.5. KirbcTepen ananu3. MepapxudeH K1bcTepen aHamus. He3aBHCHM KOMIIOHEHTEH aHAIN3.
4.6. Perpecronnu Metoau. YacTuyHa perpecusi Ha Hail-MaJIKUTE KBaJApaTh
4.7.0cHoBHM MeToAM 3a Kiacu(ukanus Ha oOpasu.. Jluneitnu knacudukaropu. Jlunernu
TUCKPUMHUHAHTHU QYHKIMH. JIMHEeH TUCKPUMHUHATEH aHalu3.
4.8. Knacuduxarop Ha beiic. MeTo/ Ha OTIOpHUTE BEKTOPH.
4.9. ®yHKIIMK HaA pa3cTosiHUE. MeTo Ha K-Hai-OJM3KH ChCEIH.

4.10. Knacudukarus Ha 00pa3u MocpeACTBOM HEBPOHHH MPEXKH.
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