PYCEHCKW YHUBEPCUTET “AHIEN KbHYEB”
kategpa “ABTOMaTUKa N MexaTpoHuKa"“

BblMPOCHUK
3a npoexgaHe Ha n3nut 3a JOKTOPAHTU
no cneunanHoctta “ABTOMATU3ALUNA HA NMPON3BOOCTBOTO”

=

CTpyKTypa Ha cuctemmTe 3a aBTOMaTMYHO perynupaHe Ha TEXHONOMMYHM 0BeKkTu.
1.1. TlpuHUUNM Ha perynupaHe.
1.2. bnokosa cxema Ha CAP. HenpekbcHatn CAP.
1.3. [OuckpeTtHn CAP.
2. O6ekTn 3a perynupane (OP).
2.1. Twnosu 0beKkTU 3a perynmpaHe — CBOMCTBA, OCHOBHU NapameTpu U XxapakTepuCTUKN.
2.2. WpeHTtudukaums Ha OP.
3. 3akoHu 3a perynupaHe. ABTOMaTUYHW perynaTopu.
3.1. XapaKkTepuCTUKM Ha perynaTtopuTe.
3.2.  T103UUMOHHM perynaTopu u perynaTopu ¢ noCToOsAHHa CKOPOCT.
3.3. JluHewnHu 3akoHu 3a perynupane 1, U, TTA, N0 v NAL. NapameTpn 3a HacTporka Ha
perynatopure.
4. EnemeHTH, Bb3NM 1 6a30BUN CTPYKTYPHU CXEMU HA €TEKTPOHHUTE perynaTtopu.
4.1. CtpykTypHU cxemun. O6paTHM Bpb3KM dOpMUpaLLM 3aKoHa Ha perynmpaHe.
4.2. T1o3nUMOHHM perynaTtopu ¢ KBasuUMHENHN 3aKOHW.
4.3. WamepBaTenHu, perynupawm n dyHKUMOHanNHM 6nokoBe nNpu MOAyfNHa CTPYKTypa Ha
NPOMULLAEHNTE perynaTopu.
5. N3nbnHUTENHM ycTponcTaa.
5.1. W3nbnHuTenHu yctpornctea — obuia 6rokoBa cxema.
5.2. W3nbAHUTENHN MEXaHU3MU — BULOBE, OCHOBHWN XapaKTEPUCTUKN.
5.3. Perynupawu opraHu — BugoBe, XxapakTepuCTUKMU.
6. OnHamunka Ha 3aTBOpeHn nuHenHn CAP.
6.1. [lokasaTenu 3a Ka4eCTBOTO Ha perynmpaHe.
6.2. W36op Ha 3aKOH 3a perynupaHe v napaMmeTpu 3a HacTpoWKa Ha perynaropa.
6.3. CpaBHuteneH aHanua Ha CAP C NMMHENHN 3aKOHU Ha perynmpaHe.
7. Lindoposu perynatopu.
7.1. basoBa GnokoBa cxema Ha UMpoB perynartop.
7.2. Ctpyktypa Ha CAY c undpos perynatop. EkBuBaneHTHa CTpyKTypHa cxema.
8. AHanoroo-uudgposu npeobpasysatenu (ALLM).
8.1. OCHOBHM TEeXHMYECKU XapakTepucTukm Ha AL, rpelwkn n HayMHM 3a NoBULIABaHE Ha
TOYHOCTTa Ha npeobpa3syBaHe.
8.2. MeTtoau Ha aHanoroBo-uMdpoBo npeobpasyBaHe. NHTerpanHu peanusayuu.
9. Lndposo-aHanorosu npeobpasysatenu (LIAM). CtpyktypHu cxemun Ha LIAT. UHTerpanHm
peanusauuu.
10.  MHorokaHanHu MMKpOMNPOLECOPHN perynaTopu.
10.1. TexHwn4yeckun napameTpun. Hactpomka.
10.2. KOHKpEeTHM NpoMULLNEHN peann3auun.
11. Tlporpamupyemu koHTponepwu (IMK).
11.1. Apxutektypa Ha l1K.
11.2. lMpo6bnemHo opmeHTupaHu eanum 3a MK.
11.3. OcHoBHM mogynu Ha MK — dpyHKUMM 1 6Ga30BU KOMMOHEHTN.
11.4. TlpwunoxeHue Ha [K.
12.  Uwndpposu cuctemun (LUC) 3a aBTOMaTUYHO yrnpaBneHue.
12.1. Uwndposu cuctemm pabotewm B pexum “OFF LINE” n B pexxum “ON LINE”.
12.2. Cucrtemu c Henpsiko LmMdpoBO ynpasreHme.
12.3. Cucrtemu c npsko LmMdpoBO yrnpaBneHue.



13. lMnaHupaHe Ha ekcnepuMeHTa.
13.1. [MbneH hakTopeH eKCNepPUMEHT.
13.2. [OpobGeH haKTopeH eKCnepPUMEHT.
13.3. TllpoBexgaHe Ha ekcnepumMeHTa, obpaboTka 1 aHanua Ha pesynraTuTe.
14. TnaHupaHe Ha ekcnepuMeHTa Npu u3cnegsaHe obnactra Ha onTumyma.
15. Martematnyeckn MeToam 3a OnTUMasnHo NpoeKkTupaHe.
15.1. MHorokputepuanHa onTMMm3sauns.
15.2. MeTtogu 3a 6e3ycnoBHa 1 yCrioBHa onTMMU3aLmsi.
15.3. MeToau 3a eknepvMeHTanHa onTMMmMsaums.
16. UwndpoBo mogenupaHe Ha npolecuTe.
16.1. MpuHUMNM Ha nocTposiBaHe 1 obnacT Ha n3nona3eaHe Ha UMEPOBOTO MOAENMPAHE.
16.2. MartemaTnyeckn oCHOBM Ha LMGPOBOTO MOAESIMPaHe.
17. MatemaTtudeH Mmogen Ha KOHTYpP Ha TOMIOMAacoObMeEH B CyLUMNIHA MHCTanaums.
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